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07.04.2020. Sensor Instruments GmbH: Aliminyum flex borularin Gretiminde, flex borularin
Olcllen uzunlugundan ziyade, mevcut kat izlerinin sayisi dnemlidir, ¢linkii malzemenin “akordeon
etkisinden” dolayi gergek uzunluk ancak yetersiz bir hassasiyetle dlgulebilir.

Kat izlerinin sayilmasi i¢in burada RED Serisi (6rn. RED-50-L veya RED-110-L) bir kenar detektori
kullanilabilir. Aliminyum flex boru, kat izlerinin sayllmasi esnasinda lazer sensdriinin yaninda
hareket ettirilir. Sensér burada her bir kat icin dijital bir ¢ikis sinyali verir; bir ¢oklu sinyal baskilamasi
(dinamik 610 sure, pals uzatma ve kenar histerizi) aygit yazilimina entegre edilmistir, bdylece hassas
ve hatasiz bir dlgim mumkuin olur. Burada yakl. 0,1 mm derinliginde ve genisliginde kat izleri
sayllabilir. RED sensorlerinin maksimum algilama frekansi yakl. 85 kHz'dir ve lazer demetinin
Olclleri optimum galisma mesafesinde (50 mm veya 110 mm) tipik olarak 3 mm x 0,08 mm’dir.
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B RED Scope V1.0

RED Scope V1.0
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RED-110-L kenar detektoriinun sinyal degerlendirmesi RED-Scope Windows® yazilimiyla saglanir
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